Z0znamte sa

. : INTELLIGENT
s inteligentnou

logistikou  togistics

RozSirena realita je priamy alebo nepriamy pohlad na
fyzicky skutocné prostredie, ktorého casti su v digitalnej,
vacsinou textovej alebo obrazovej forme obohatené o
dodatocné informacie relevantné k objektu.

Tieto informacie su ziskavané z réznych informacnych
zdrojov za pouzitia off-line alebo on-line aplikacii.







Multiagentovy logisticky system

Logisticky systém dokaze predpovedat svoje buduce stavy, ktoré mu umozZnuju
rozhodovanie, koordinaciu a optimalizaciu svojej Cinnosti. Pri navrhu, implementacii a
experimentalnom overeni tohto systému boli pouzité niektoré z novych, emergentnych
technoldgii a pristupov, ako je inteligentny vyrobok, multiagentové systémy, holonicky
agent, komunikacia zalozend na feromodnoch, atd.
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/0znamte sa VIRTUAL

swrtualpou | CEALTTY
realitou B

Virtualna realita je pocitacova technoldgia, ktora
prostrednictvom hardvéru a softvéru umoznuje vytvarat
virtudlne modely objektivnej reality a tieto vyuzivat pre
generovanie vnemovych pocitov ludi.

Technoldgie virtualnej reality je mozné na jednej strane
vyuzivat pre vytvaranie 3D priestorovych modelov a
tieto vyuzivat pre 3D modelovanie a skimanie vlastnosti
realnych objektov.
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Zoznamte sa 1

s digitalnym Lol

podnikom FACTORY

Digitalny  podnik  reprezentuje pocitacovymi a
informacnymi technolégiami integrované prostredie, v
ktorom je realita nahradena virtualnymi, pocitacovymi
modelmi. Takéto virtualne rieSenia umoznuju optimalnu
pripravu pre prakticku realizaciu vyroby. V tomto
prostredi pracuju projektanti s digitalnymi modelmi.
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